1. WSTEP

SPECYFIKACJE TECHNICZNE

WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST — MONTAZ PLATFORMY DLA OSOB

NIEPE£NOSPRAWNYCH

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
platformy dla niepetnosprawnych w ramach zadania pn. ,,BUDOWA PIONOWE] SAMONOSNEJ

PLATFORMY DZWIGOWE] DLA OSOB NIEPEENOSPRAWNYCH ZLOKALIZOWANE) WEWNATRZ
BUDYNKU URZEDU GMINY W WIERZBICY, UL. KOSCIUSZKI 73, 26-680 WIERZBICA, NA DZ. NR

EWID. 2077/81

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na

celu:

— dostawe i montaz platformy pionowej samonosnej platformy diwigowej dla

niepetnosprawnych zlokalizowanej wewnatrz budynku urzedu gminy w Wierzbicy

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczgce materiatow

1 Produkcja Wioska (typ Vimec E10 ARIA)
1400 x 1140 mm
2 Wym. platformy {wym. uzytkowy)
Szyb samonosny, kolor szary RALT040, z 3-ech stron wypeiniony szkiem
3 Sayb bezpiecznym przezroczystym, od strony prowadnic panelami w kolorze
konstrukeji, zadaszony, wym. zewnetrzny szybu: 1774 x 1714 mm
4 Podszybie 140 mm
5 Wymiary nadszybia 2600 mm
L 350 kg
& Udzwig platformy (wersja Heavy Load)
7 Rodza) napedu Elektryczny pasowy (bez maszynowni)
8 Predkosc ruchu platformy 0,15 mis
9 Sterowanie Elektroniczne
10 Rodzaj zasilania 230V
1 Mec silnika 3,00 kW
12 Wysokosc podnoszenia 315m
13 llogé przystankow ! dojsc 212
14 Wersja Mieprzelotowa
. . 5zt T automatyczne teleskopowe, dwupanelowe Titanium (kolor szary)
15 Drzwi Kabinowe 900 x 2000 mm
. Szt. 2 automatyczne teleskopows, dwupanelows Titanium (kolor szary)
16 Drzwi przystankowe 900 x 2000 mm
1 sciana kabiny seria "color” szary Titanium, 2 sciana seria ,glass” szkio
17 Platforma przezroczyste, sufit: szary Titanium, owietlenie w ksztalcie litery , L ",
podioga: wyktadzina antyposlizgowa czama gumowa pastylkowana,
awaryjny zjazd po zaniku napiecia
18 Rodzaj instalacji Wewnatrz budynku
Pionowy panel dyspozycji w kabinie z podswislanymi przyciskami o wym.
19 Panel sterowania 50 mm x 50 mm, z oznaczeniem Braille'a, wyswietlacz LCD, przycisk stop,
kluczyk, wskaznik przecigzenia, moduf GSM, autodialer w panelu
sterowym, na przystankach kassty z przyciskami
20 Przyciski jazdy w kabinie Brak koniecznosci trzymania weisnigtego przycisku wybranej
kondygnacji podczas jazdy (wystarczy raz nacisngc)
2 Termin realizacji Do 14 tygodni
{Jedeli okres od zamdwicnia do dostawy ohejmuje miesige SIERPIEN lub GRUDZIEN, to
do terminu realizagii nalezy doliczy 2 fygodnie)
22 Gwarancja 24 miesiace
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Specyfikacji nalezy stosowac zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, opisem technicznym i
rysunkami. Wszystkie materiaty, ktorych Wykonawca uzyje do wbudowania muszg odpowiadaé
warunkom okreslonym w art. 10 Ustawy ,,Prawo Budowlane" z dnia 7 lipca 1994 r. i Ustawie z dnia
16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych.

Wykonawca dla potwierdzenia jakosci uzytych materiatdow dostarczy Swiadectwa
potwierdzajgce odpowiednig ich jakosc.

Przy wykonaniu robét objetych niniejszg szczegdtowg specyfikacjg techniczng wystepuja nizej
wymienione materiaty podstawowe:
— platforma pionowej samonosnej platformy dzwigowej dla 0s6b niepetnosprawnych
Szczegbtowe dane materiatdow zgodnie z dokumentacjg platformy, dostarczong przez producenta.

3. SPRZET

Roboty mozna wykonaé¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora.

Sprzet wykorzystywany przez wykonawce powinien byé sprawny technicznie i spetniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Uzywany przez Wykonawce sprzet nie moze powodowacé niekorzystnego wptywu na jakosé
roboét.

4. TRANSPORT

Podczas transportu materiaty i elementy platformy dla niepetnosprawnych powinny by¢
zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Wymagania dotyczace robét zgodne z ,,ST-Wymagania ogolne”

5.2. Szczegétowe warunki wykonania robot

Montaz elementéw nalezy rozpoczg¢ od doktadnego wytrasowania miejsc montazu.

Sposéb mocowania elementdw powinien zapewniaé im statecznos¢, pewnos¢ i trwatosc.
Elementy mocujgce np. kotwy nalezy dobra¢ zaleinie od wielkosci obcigzen. Nalezy zwrdcic¢
uwage na wiasciwe wypionowanie i wypoziomowanie elementéw montowanych lub pochylenie
zgodne z dokumentacjg projektowa. Montaz wykonac zgodnie z zaleceniami producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Przed przystgpieniem do montazu platformy wykonawca sprawdzi jakos¢ (ich zgodnosé z
projektem i wytycznymi producenta oraz rzeczywiste wymiary) wykonania robot
przygotowawczych:

- wykucie w posadzce podszybia,

- wykonanie linii zasilajacej trojprzewodowej 230V lub 400V/16A do miejsca parkowania
dzwigu z trzymetrowym zapasem przewodéw



6.2. Zakres kontroli

Kontrola robét montazu obejmuje:

— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja,

— sprawdzenie jako$ci materiatéw,

— sprawdzenie zgodnos$ci zakresu robdt, prawidtowosci wymiardw, tolerancji
wykonaweczych,

— sprawdzenie prawidtowosci osadzenia elementéw montowanych,

— sprawdzenie pionowania i poziomowania elementdéw oraz pochylenie,

— sprawdzenie ilosci i jakosci zastosowanych elementéw mocujgcych-kotew,

— sprawdzenie czy w czasie montazu nie wystgpity zabrudzenia lub uszkodzenia
elementow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady dokonywania obmiaréw robot
Ogélne zasady dokonywania obmiardéw robét podano w ST-0 pkt. 8.

7.2. Jednostki obmiarowe
Zgodnie z przedmiarem robot.

8. ODBIOR | PRZYJECIE ROBOT

Roboty wykonczeniowe uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows,
niniejszg SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji podanych w dokumentac;ji projektowej, przywotanych normach lub w punktach 2,5i 6
niniejszej SST daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA | WARUNKI PLATNOSCI
Ogdlne zasady ptatnosci za wykonanie robdt okresla umowa
10. PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

— PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
Wymagania podstawowe.

— PN-ISO 3545-1:1996 Rury stalowe i ksztattki. Symbole stosowane w specyfikacjach
technicznych. Rury stalowe i ksztattki murowe o przekroju okragtym.

— PN-EN [S0898-1:2001 Wtasciwosci mechaniczne czesci ztacznych wykonywanych ze
stali weglowej oraz stopowe;.





